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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT | ZAKRES SPECYFIKACJI
1.1.1. Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngy wymagania ogolne dotygze wykonania
i odbioru robo6t zwizanych z budowa wewtrznej windy osobowej dla ON, zewtrznego
podjazdu dla os6b niepetnosprawnych oraz robo6towlahych w budynku ZSO oraz
wykonanie robo6t dostosowygych powyszy budynek w celu wiaiwego funkcjonowania
windy , podjazdu , pomieszaze

1.1.2. Zakres specyfikacji

Niniejsza specyfikacja ddozie stosowana, jako dokument przetargowy i komossk przy
Zlecaniu i realizacji oraz rozliczaniu robét budamych, wymienionych w punkcie 1.1.3.

1.1.3. Zakres robot objetych specyfikaci

Zakres rzeczowy robot, wynikgly 2z dokumentacji projektowej a @by niniejsz
specyfikacy, okreslony zostat w projekcie oraz przedmiarze robot.

Kod i nazwa Wspolnego Stownika ZamowigCPV):
a) 452140 00 0 - roboty budowlane - w zakresie budobigktéw budowlanych
zwigzanych z edukagjbadaniami,
b) 45 31 31 00 5 - instalowanie wind,
c) 45 30 00 00 O - roboty instalacyjne w budynkach,
d) 45 31 00 00 9 - roboty instalacyjne elektryczne,
e) 45 45 00 00 6 - roboty budowlane wykaeniowe

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycz
- wykonanie budowy wewstrznej windy osobowej hydraulicznej przystosowanép
przewozu oséb niepetnosprawnych,
- wykonanie dobudowy zewtrznego podjazdu dla oséb niepetnosprawnych z puozio
terenu na taras weja
- wykonanie wewastrznej rampy wyréwnawczej z poziomu drugiego pragku nha
poziom wyszy
- wykonanie demontar  scian , otworéw  drzwiowych W  miejscu
projektowanej windy,
-wyku¢ i zamurowaniascian zewsgtrznych celem patzenia komunikacyjnego windy z
budynkiem,
- wykonanie wyki i zamurowanig&cian wewgtrznych, murowanie szybu windowego
- wykonanie przekéiprzez stropy
- wykonanie nadprgy z elementowelbetowych,
- wykonanie nowych tynkow i maloviav szybie windy



- skucie czsci istniegcej tawy fundamentowej w miejscu projektowanej wind

- przeniesienie istniggych grzejnikow instalaciji c.o.

- instalacji elektrycznej windy (zgodnie 2z wymogami Zzalecaniami producenta)
podiczenie zasilenia windy z tablicy gtéwnej budynku.

-wykonanie rampy z barierkami przy windzie

Roboty budowlane :

Zakres prac do wykonania roboty  wewnetrzne :

1. Rozbiodrka istniejacej Sciany murowanej  z bloczkdw gazobetonowych i wykonanie nowej $ciany
dziatlowej z bloczkdw betonu  komérkowego gr.25cm  przy Sali gimnastycznej  majacej nacelu
poszerzenie istniejgcego  przejscia  1.27m-1.29m do  szerokoSci min. 1.50 zgodnie z
obowigzujacymi przepisami przeciwpozarowymi - przyjeto  szeroko$¢ 1.63 m.

2. Wykonanie nowych Scianek dziatowych z bloczkéw betonu komérkowego |, kanatdw wentylacyjnych
tynkébw , malowaniem przy pomieszczeniach szatnioraz pomieszczeh  sanitarnych wraz montazem
stolarki drzwiowej -wymiana drzwi 70/200 na drzwi 90/200

3. Wykonanie instalacji sanitarnych : wody oraz kanalizacji sanitarnej , instalacje  wody  wykonac¢ z rur pp
o $rednicach @16, @20z podtaczeniem do baterii umywalkowych i sedesu., kanalizacje sanitarna z rur
PCV @50, @751 @110, prowadzenie przewodoéw w posadce podtaczenie do odbiornikow  sedes,
umywalka  firmy KOLO

4. Wymiana istniejgcego o$wietlenia na  energooszczedne - lampy ledowe oraz wymiana  przefgcznikéw i
gniazd.

5. Wykonanie nowych posadzek , oktadzin Sciennych z ptytek terakotowych iglazury w pomieszczeniach
szatni , pomieszczeniach sanitarnych ,komunikacii
Wykonanie docieplenia stropu od wewnatrz pomieszczen — styropianem o gr. 10 cm wraz z plytami K-G.

7. Wmiejsce istniejacego okna wykucie  czeSci  Sciany pod oknem oraz wstawienie  drzwi
zewnetrznych 1.0 x2.10mwraz zwykonaniem  chodnika z kostki brukowanej gr. 6 cm  od strony
wejscia  przy placu  wewnetrznym.

Instalacje zasilajace - woda , kanalizacja sanitarna, instalacja centralnego ogrzewania wraz z grzejnikami
zasilanie elektryczne  nie ulegajg zmianie.

Roboty zewnetrzne :
- wykonanie podjazdu dla 0s6b niepetnosprawnych o dfugosci  9.40 m o spadku  8%.

Podjazd wykonana¢ z-fundament z bloczkéw betonowych z podjazdem  z kostki betonowej o gr. 6 cm
wraz zporeczami  stalowymi malowanymi proszkowe.
- wyznaczenie miejsc  parkingowych  dla osob niepetnosprawnych -2szt, oraz miejsc postojowych 5
szt.na terenach  utwardzonych.

1.2. WYMAGANIA OGOLNE

W niniejszej Specyfikacji Technicznej nie wystija pojecia i okrélenia nigdzie wczaniej
niezdefiniowane. Peogia i okr&lenia g zgodne z Polskimi Normami.
llekro¢ w niniejszej ST jest mowa o:

- robotach budowlanych - naley przez to rozumie wykonanie robot oljych dokumentag
technicza, ktérej czscia jest niniejsza ST,

- pozwoleniu na budowe- nalezy przez to rozumie decyzg administracyjn zezwalagca na
wykonywanie rob6t budowlanych, o ktérych mowa paejy

- dokumentacji budowy - naley przez to rozumie pozwolenie na budoyw wraz z
zahczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, pkotg odbiorow czsciowych i
koncowych, ksazke obmiardw,



- dokumentacji powykonawczej - naley przez to rozumie dokumentag budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywarigot,

- aprobacie technicznej - naleey przez to rozumie pozytywry ocerg techniczg wyrobu,
stwierdzagca jego przydatng do stosowania w budownictwie,

- wiasciwym organie - naley przez to rozumie organ administracji architektoniczno-
budowlanej lub organ nadzoru budowlanego,

- wyrobie budowlanym - naley przez to rozumie wyrob w rozumieniu przepiséw o0 ocenie
zgodndci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zt#howania lub zastosowania
w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzashy obrotu, jako wyrob pojedynczy
lub jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemngalczeniu stanowgicym integralg
calas¢ uzytkowa,

- dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie dziennik wydany przez widaiwy organ
zgodnie z obowizujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdar@é okolicznagici zachodzcych w czasie wykonywania robot,

- rejestrze obmiaréw - nalezy przez to rozumie - akceptowas przez Inspektora nadzoru
ksiazkg, stuzaca do wpisywania przez wykonawc obmiaru dokonanych robét w formie
wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych gatnikow,

- materiatach - nalezy przez to rozumie wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak
réwniez rozne tworzywa i wyroby niezlsine do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacj
projektowg i specyfikacjami technicznymi,

- odpowiedniej zgodndci - naley przez to rozumie zgodnd¢ wykonanych robot z
dopuszczalnymi tolerancjami, aslie granice tolerancji nie zostaly oldlene - z przeegitnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju rob6t budowlanych,

- przedmiarze robdt - naley przez to rozumie zestawienie przewidzianych do wykonania
robot wedtug technologicznej kolejfw ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniemsdio
robo6t w ustalonych jednostkach przedmiarowych,

- ustaleniach technicznych - naley przez to rozumie ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczeg6towych specyficicfechnicznych.



1.2.2. Ogdlne wymagania dotyegce robot

Niniejszy dokument ok&a minimum wymaga, ktére mag by¢ spetnione przy realizacji
dostawy i montau tego wurzdzenia oraz przy wykonywaniu towarzysgch prac
budowlanych. Spetnienie tych wymagav zadnym wypadku nie zwalnia Wykonawcy z jego
zobowhpzan dostarczenia wszystkich elementow adzenia, materiatdbw, prac, spta i
innych robd6t budowlanych niewymienionych w tym dolencie, a wymaganych do
terminowej i petnej realizacji rob6t budowlano -nesowych.

Wykonawca jest zobowtany do spetnienia  wszystkich czysob wykonawczych,
przygotowawczych, zasadniczych, pomocniczych skiagleah sé na kompletné¢ robot
wynikajacych  z  norm, przepisow technicznych, warunkéw tézmych, niniejszej
specyfikacji, przepiséw bezpiedmwa i higieny pracy, kodeksu pracy, oraz zasadukszt
budowlanej. Wykonawca ponosi petnodpowiedzialné¢ za prowadzenie rob6t zgodnie z
zawary umowg, za jakd¢ zastosowanych ugdzen, materiatdw i wykonywanych robét, za
ich zgodné¢ z projektem, specyfikagj technicza oraz z uzgodnieniami dokonanymi z
Zamawiagcym.

Wykonawca jest odpowiedzialny, za j&koprac i ich zgodn& z dokumentag technicza,
przetargow, specyfikacjami technicznymi oraz instrukcjamizzazapcego realizagj

umowy.

Wykonawca jest obowrany wykonywdé wszystkie roboty scisle wedtug dokumentacii
technicznej. Wprowadzenie jakichkolwiek aogstw od tych dokumentow wymaga
akceptacji zarmlzapcego realizagg umowy / Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca zawrze umaw na wykonanie robot, ktére muszby¢ kompletne z punktu
widzenia wymaga technicznych, formalnych i estetycznych i dlategbykonawca jest
zobowgzany uwzgtdnic w swojej ofercie cenowej wszystkieswiadczenia  (roboty
budowlane) 4cznie 2z uruchomieniem wykonanych instalacjgwiadczeniami  wspnymi,
pomocniczymi oraz dostaw materiatdw, sprgu i urzdzen niezkednych do prawidiowego
wykonania robo6t i eksploatacji oraz sprawdzive wilasnym zakresie dobdér materiatdw i
urzadzen. Wykonawca, przyspujacy do przetargu, powinien zapoZnessic z dokumentagj
projektowg i wszystkimi dokumentami wchogeymi w sktad dokumentacji przetargowe;.
Wykonawca nie &dzie moégt w  péniejszym terminie ubiega sie o dodatkowe
wynagrodzenie, motywa¢ to zlym zrozumieniem dokumentacji lub ewentualnymie
uwzgkdnieniem rob6t w przedmiarze, ale przewidzianych dakumentaciji technicznej, lub
wyhikajacych z samej koncepcji przedmiotowego zadania ityeggego.



2. PROWADZENIE ROBOT
2.1. ORGANIZACJA BUDOWY
2.1.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robagodnie z umow, $ciste
przestrzeganie harmonogramu robdét, za Jaka@astosowanych materiatdbw i wykonanych
robét, jak i wymaga specyfikacji technicznej i poletezarzdzapcego realizagi umowy /
inspektora nadzoru inwestorskiego.

2.1.2. Teren budowy

Przedmiotowa inwestycja realizowangdhie w miejscowéci Tartbw na terenie ZESPOLU
SZKOL OGOLNOKSZTALCACYCH w Tartowie. Teren budowy
naleey wygrodzié z ogodlnie dosipnego obszaru. Zaplecze na czas budowy zlokalizowa
naleey w obrbie wygrodzonej strefy od strony planowanej reajizaDosep do niezbdnych
medidw z istnigjcego budynku zespolu szkét lub z adzen whasnych wykonawcy.
Komunikacja zapewniona jest poprzez istqiej zjazd na dziakk, Z uwagi na niewielki zakres

inwestycji jak i krotki czas realizacji przewiduje
sic korzystanie z istniegej komunikacji, jako z drog transportowych dla 6wel realizacji
inwestycji.

Wykonawca podczas realizacji robdedaie odpowiedzialny za ochrenplacu budowy oraz
wszystkich sktadowanych materiatdbw i elementéw wsgienia uytych do realizacji robdt
od chwili rozpoczcia do ostatecznego odbioru robot. Przez caly okemdizacji inwestycji
wszystkie materialy i usdzenia lda utrzymywane w nalgtym stanie i poradku, a
elementy wymagafe ochrony przed warunkami atmosferycznymi zostamvtasciwie
zabezpieczone pod tymtiem.

W trakcie realizacji rob6t wykonawca dostarczy instaluje wszelkie nieziine elementy dla
prowadzenia rob6t i utrzymania placu budowy w zg®dzz przepisami BHP.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny do czasu zakaenia robot za utrzymanie wszystkich
statych elementow istniggych, na terenie dziatki w obszarze placu budowputyistniejce
repery, zielé niska i wysoka a w przypadku ich uszkodzenia lutiszczenia do odbudowy /
odtworzenia na wlasny koszt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za oclyotstniegcych instalacji naziemnych i
podziemnych znajdagych sé w obrebie placu budowy takich jak ruragji, kable etc.

W trakcie prowadzenia rob6t wykonawca jest olaaany stosowasie do przepisow i

wszystkich regulacji prawnych w zakresie ochrérodowiska. W okresie realizacji robot



e

wykonawca bdzie podejmowat wszelkie nabwe kroki, mapce na celu unikgtia dziata

szkodliwych dla érodowiska oraz innych jednostek w@tijacych na danym terenie w
zakresie zanieczyszazehatasu, drgawibracji lub innych.

Wykonawca dostarczy na budewi bedzie utrzymywatl wyposanie konieczne dla
zapewnienia bezpiecastwa i higieny pracy. Zapewni wyposmie w uradzenia socjalne w
stopniu tego wymaganym, odzieochronm dla pracownikow i inne zabezpieczenia nighie

dla realizacji przedmiotu umowy.

Wykonawca bdzie stosowat si do wymogdéw przepiséw bezpiedstwa paarowego.

Materialy fatwopalne ¢xa przechowywane zgodnie z przepisami przecikspowymi oraz w
bezpiecznej odlegkoi od budynkéw istniecych. Wycie materiatow, ktore wpltywaj na

trwate zmiany s$rodowiska oraz materiatbw emitigych promieniowanie w ikziach

niedozwolonych nie zostarzaakceptowane do wbudowania.

2.1.3. Dokumenty budowy

Dziennik  budowy jest obowrujgcym dokumentem budowy prowadzonym przez
kierownictwo budowy na bigco, zaréwno dla potrzeb zamawieggo jak i wykonawcy, w
okresie od chwili formalnego przekazania placu bwjo a2 do zakaczenia robdt.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dilennbudowy zgodnie z przepisami.
Zapisy w dzienniku budowy powinny &ywykonywane na bigco i odzwierciedla postp
robot, stan bezpiecéistwa ludzi i budynku, oraz stan techniczny i wshkigst kwestie
zwigzane z zardzaniem budow

Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawéejego dag, nazwisko oraz podpis osoby
dokonupcej wpisu.

Wszystkie zapisy powinny By czytelne i dokonywane w padku chronologicznym.
Wszystkie protokoty i inne dokumenty budowy powinby¢ zahczone do dziennika budowy
i przejrzyécie numerowane. Wszystkie komentarze Ilub propozyeppisane w dzienniku
budowy przez wykonawc powinny by na biggco przedstawiane do wiado#od i akceptacji
zarzdzapcemu realizagj umowy lub inspektora nadzoru inwestorskiego.
Wszystkie dokumenty budowy ety przechowywane na placu budowy we $elaie
zabezpieczonym miejscu.

Wszystkie zagubione dokumenty budowyedd natychmiast odtwarzane zgodnie ze
stosownymi wymogami prawa.

Dokumenty budowy ¢da stale dosipne dla zargdzapcego realizagi umowy oraz
upowanionym przedstawicielom zamawiaggo.

2.2. ZARZADZAJACY REALIZACJ A UMOWY

Zamawiajcy maze wyznaczy Zarzdzapcego realizagi umowy, w ramach posiadanego
umocowania reprezentuje on interesy zmawijgo na budowie przez sprawowanie kontroli
zgodndci realizacji robot budowlanych z dokumentacja ektpwg, specyfikacjami
technicznymi, przepisami i zasadami wiedzy techmé¢zoraz postanowieniami warunkéw
umowy. Dla prawidlowej realizacji swoich obaakéw, zgodnie z przepisami prawa
budowlanego zasrlzapcy maze dziald przez wyznaczonych inspektorow  nadzoru
inwestorskiego dziatagych w jego imieniu.



2.3. MATERIALY
2.3.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Do wykonania robot oké&onych w pkt 1.1.3. mag by¢ stosowane wykznie materialy |
wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i powszeghnieb jednostkowego stosowania w
budownictwie, o] wisciwosciach wytkowych umaliwiajacych prawidtowo
zaprojektowanym i wykonanym obiektom i robotom bwtimym spetnienie wymaga
podstawowych, ok&onych w art. 5 wust. 1 pktl wustawy Prawo budowlane
Zastosowane materiaty i wyroby powinny ¢byzgodne z wymaganiami oktenymi w
specyfikacji technicznej jak i w projekcie budowyam oraz dokumentacji producenta windy.
Wykonawca, na zadanie przedstawi Inspektorowi nadzoru inwestorskiegzczegotowe
informacje o zrédle produkcji, zakupu wyrobow budowlanych i adzen przewidzianych do
realizacji robot, posiadagych odpowiednie oznakowanie, aprobaty techniczoertyfikat na
znak bezpiec#estwa, certyfikat zgodrioi, deklaracje zgodrei z EC i Polsk Normg, a
takze inne prawnie ok&bone dokumenty.

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe niezwlocznie usugte z
placu budowy. W uzasadnionych przypadkach w uzgodni z projektantem oraz
Inspektorem nadzoru inwestorskiego Wykonawca zanootrzyma zezwolenie na aycie
materialtdbw nieodpowiadggych wymaganiom okéonym w dokumentacji projektowej oraz
ST - wymaga to indywidualnego ustalenia z zamawiaj.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdyj sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, Hcz se z poniesieniem odpowiedziakw
technicznej i kosztowej.

2.3.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerido czasu, gdy coa one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zaypsaczeniem, zachowaty swpjjakas¢ i

wiasciwos¢ do robdt i byty dostpne do kontroli przez Zagdzapcego realizagi umowy Iub
Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Miejsca czasowego skladowania materiatéwdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy,
lub poza placem budowy w miejscach zorganizowamyzbz Wykonawe.

2.3.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Dopuszcza si wariantowe stosowanie materialtdw po uzgodnienimiaeu ich zastosowania z
realizupcym zamierzenia umowy / Inspektorem nadzoru inwekiego. Wszystkie materialy
stosowane wariantowo musza ¢bydopuszczone do obrotu w budownictwie oraz posiada
stosowne dokumenty.

2.3.4. Parametry windy

a) Charakterystyka: dzwig osobowy hydrauliczny przystosowany do
przewozu 0s6b niepetnosprawnych
b) Udzwig: 630 kg



c) llos¢ osob:

d) llosé przystankow:

e) Wysoka¢ podnoszenia:
f) Kabina:

- wymiary SxGxH -

- ilos¢ wejsé:

8
3
maks. 10

1100 x 1400 x 2170 mm;
przelotowa (wejcie jest od zewsirz a wygcie do

wnetrza budynku)
stal nierdzewna
stal nierdzewna

- wykonanie struktura kabiny:
- panele kabiny:

- podtoga: PVC

- lustro: 1/2 sciany

- oswietlenie: LED

g) Drzwi:

h) wymiary SxH - 900 x 2000 mm

- rodzaj: teleskopowe

- materiat: stal malowana Polimod

- drzwi szybowe ognioodporne W klasie EI 60
i) Szyb - wymiary:

- podszybie: 1100 mm

- nadszybie: 3400 mm

- szerokdé: 1600 mm (drzwi teleskopowe)

j) Predkosé: 0,62 m/s

k) Rodzaj napdu: hydrauliczny sterowanie elektroniczne
) przelaenie: 1:2

m) Agregat: hydrauliczny umieszczony w szybie

9,5 kW

NGV proporcjonalny
mikroprocesorowe
zbiorcza¢ goéra / dot

n) Moc napdu:

0) Blok zaworowy:
p) Sterowanie:

q) Tryb jazdy:

r) Maszynownia: brak

s) Zasilanie: 400V / tréjfazowe

t) Zastosowanie: budynki nowe i istniejce

- zaoferowana winda powinna odpowiadavymogom okrélonym w normach UE dla
urzadzen dzwigowych,

- dobdér materiatu ey w zakresie odpowiedzialdc gwarancyjnej wykonawcy,

- wszystkie czsci urzdzenia podlegage przepisom dozorowym muszmie¢ odpowiednie
dopuszczenie polskiego Widu Dozoru Technicznego,

- przygotowanie i przekazanie odpowiedniej dokumgntaid Urzedu Dozoru Technicznego
nalezy do obowizkéw Wykonawcy,

-winda i jej wszystkie elementy musi bytak zaprojektowana, aby mwa bylo bezpiecznie
unikna¢ przecazen, podwyszonego ziycia i niedopuszczalnych stanéw eksploatacii,

- winda musi gwarantowa cicha i spokojry prae, gtosnos¢é urzadzen powinna odpowiada
obowigzujacym normom,



- praca windy nie mge powodowé zakiécé fal radiowych oraz zaklddadziatania urzdzen
elektronicznych pracagych w budynku,

- winda powinna b§ wyposaona w stosowne tabliczki znamionowe z aktualnymi
parametrami technicznymi.

2.4. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtri, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu, na jaké® wykonywanych robo6t. Spez uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z ofert Wykonawcy.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6ot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego wytkowania.

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urgzenia i nargdzia niegwarantgpe zachowania warunkéw
Umowy, zostap przez Inspektora nadzoru inwestorskiego  zdyskikelfane i
niedopuszczone do robot.

2.5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowitany do stosowania jedynie takicéfrodkow transportu, ktére nie

wplyna niekorzystnie, na jaké wykonywanych robdt i wikxiwosci przewaonych

materiatow.

Liczba srodkéw transportu duzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w  dokumentacji  projektowej, ST i wskazaniacHnspektora nadzoru

inwestorskiego, w terminie przewidzianym Unmpw

Pojazdy do ruchu na drogach publicznych, przy parge materiatdw lub spgu, beda
spelnig wymagania dotyee przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dogranych
obcigzen na osie i innych parametrow technicznycRrodki transportu nieodpowiadaie
warunkom dopuszczalnych obzen na osie nie mag by¢ dopuszczone do ruchu.
Wykonawca bdzie usuwa na bigaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

2.6. WYKONANIE ROBOT
2.6.1. Ogdlne wymagania dotyece wykonania roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolagbdnie z umow oraz za jakél
zastosowanych materialtbw i wykonywanych rob6t, zh izgodné¢ z wymaganiami ST,
projektu budowlanego oraz poleceniami o0s6b peyth nadzor nad realizacjinwestycji.
Polecenia Inspektora nadzoru inwestorskiegerda bwykonywane nie pfniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez kdvtawe, pod grdba zatrzymania
robot.



2.6.2. Warunki przyst gpienia do robot

Przystpienie do robot mge nasipic po przekazaniu placu budowy wykonawcy oraz po
spetnieniu  wszystkich wymafia dotycacych zapewnienia wymagia BHP. Wykonawca jest
obowigzany wykona zabezpieczenia fragmentéw odcinkoéw robo6t, na kidryprowadzone
beda prace, w taki sposéb, aby nie kolidowaly z bezpgstwem funkcjonowania
istniegcego  budynku. Prace zewtrzne powinny by prowadzone w odpowiednich
warunkach atmosferycznych dla danych robét. Robotgntzowe szybu mzna prowadz
tylko przy wietrze o prdkosci nieprzekraczapej 10 m/s.

2.6.3. Warunki przyst gpienia do montazu szybu windowego

- sprawdzt i zapozna si¢ z kompletem dokumentacji,

- sprawdzt zgodnd¢ danych zamieszczonych w dokumentacji ze stanetydakym,

- dokona& odbioru czsci budowlanej,

- sprawdzt w oparciu o wykaz elementéw komplefdodostawy i stan techniczny elementéw
i czesci przeznaczonych do moritg

- ustali kolejnas¢ montau - urzdzenie,

- ustali warunki bezpieczestwa pracy podczas mouta

- przygotowa& miejsce do montau, srodki transportowe, oraz ngdzia montaowe.

2.6.4. Roboty ogolnobudowlane

a) Fundamenty

Zaprojektowano fundamenty beZpednie - stop fundamentow - podszybie, jako
zelbetowe, monolityczne wylewane na mokro z betori20@25, zbrojone podimie stah A-
lll. Przed wykonaniem ptyty fundamentowej nglewyla¢ 10 cm chudego betonu C-8/10.
Warstwe chudego betonu ukfaélabezpdrednio po wykonaniu wykopu fundamentowego, w
przypadku konieczrigi wymiany gruntu na podsypk piaskowozwirowa wyla¢ beton po
zagszczeniu podsypki. W miejscach projektowanych shpéGelbetowych 2z podszybia
wypuwscic - przediiy¢ prety 0 12 stal A-lll (34GS) na diugoi min. 0,5 m do pakczenia ze
zbrojeniem stupow pionowych.

Izolacja pionowd&cian: masa asfaltowo - kauczukogsperbit.

Izolacja pozioma 1 x papa termozgrzewalna.

Posadzka w podszybiu - cementowa gr. 5 cm zatartgauko.

Beton C-20/25, Stal zbrojeniowa A-lll (34GS), striena A-0 (St0S).

b) Sciany podszybia

Projektuje st sciany podszybia gr. 24 cm wylewane na mokro z het©r20/25, zbrojonego

pretami 0 8 i 12 co 15 cm ze stali A-I8ciany docieplone od zewtiz ptytami XPS gr. 6¢cm.

Izolacja pionowd&cian: masa asfaltowo - kauczukogsperbit.

Izolacja pozioma 1 x papa termozgrzewalna.

Posadzka w podszybiu - cementowa gr. 5 cm zatartgaako.



Beton C-20/25, Stal zbrojeniowa A-lll (34GS), striena A-O (St0S).
c) Sciany szybu

Sciany zewstrzne szybu wykonaz pustakow betonowych gr. 24 cm na zaprawie cemmentvap.

Nalezy wykona wzmocnienigcian stupamielbetowymi 24 x 24 cm na wysod@ catego
szybu oraz poziomymi wigami 24 x 24 cm i dodatkowo w osi 1-1 betkibetowe gr 24 x
24 cm do osadzenia prowadnic windy.

d) Elementy zelbetowe

Stupy usztywniajace w nara@nikach szybu, kotwione w podszybiu i poszczegélnych
wiencach, stia do przeniesienia parcia wiatru oddziatyweggo nasciany szybu. Stupy o
wymiarach 24 x 24 cm na calej wysadko konstrukcji nadziemia, zbrojone gpami stalowymi

4 012 Stal A-lll (34GS), strzemiona 06 co 30 cnal 30 (St0S).

Wience i belkizelbetoweelementy poziome o wymiarach 24 x 24 cm, zbrojaitami
stalowymi 4 012 Stal A-1ll (34GS), strzemiona 063tbcm, Stal A-O (St0S).
Zbrojenie wigicéw odging w wiencu prostopadle na dtugomin. 0,5 m.

Nadproza prefabrykowane typu L19 o diugg 150 i 90 cm, posadowina 3 warstwach
cegly petnej klasy 150 na zaprawie cem.-wap. luttlugace betonowej.

e) Roboty murowe i pohczenie szybu windy z istnigjcym budynkiem

W miejscu budowy szybu naiewyku¢ otwory w stropie

Szyb windy zdylatowany z miejscowym kotwieniem dadpnku. Kotwienie wykona na
kazdej kondygnacji po 2 sztuki z blachy stalowej g2 tnm. Kotwy betonowa w wiencu
szybu oraz mocowado $ciany istniegcego budynku w miejscu drzwi wéejowych do windy.
Zastosowaé kotwy 0 16/200 wklejane do muru (HILTI 0 16/200kiaj HILTI).

g) Stropodach i obrébki blacharskie

Stropodach jednospadowy o spadku 5% w kierunkuiejstego dachu z odprowadzeniem
wod opadowych przez istniggly system odprowadzania. Wykonany w formie piyty
zelbetowej gr. 15 cm zbrojonej krzywo prtami stalowymi 012 i 06 mm, Stal A-lll i A-O,
Beton C-20/25. Stropodach docieplony weina mineralgr 10 cm, kryty pap
termozgrzewalna podkladaw wierzchniego krycia.

Obrobki dekarskie stropodachu z blachy ocynkowangpiowo powlekanej dwustronnie gr.
0,5 mm, uksztaltowane w sposo6b by odprowadrady w kierunku istniejcego dachu.



h) Podjazd dla niepetnosprawnych

Murki podjazdu wylewane na mokro z betonu C-16/20ropne siatka gtéw 0 8mm.

Nawierzchnia wykonana z kostki betonowej w kolorgearym gr. 6 cm na podbudowie z
chudego betonu i zagzczonej podsypki piaskowavirowej zagszczanej warsStwowo.
Balustrada wykonana ze stali malowanej proszkowo kelorze szarym. Stupki z rury O
60mm, pogcze 040 mm.

i) Elementy zewrtrzne

Przed wejciem do budynku i na podjazd wykd@na&hodnik z kostki betonowej na podsypce
piaskowo - cementowej gr. 10 cm.

J) Wyko nczenie wewstrzne

- Tynki wewretrzne - uzupeld ubytki poprzez szpachlowanie przy w@ji do windy na
poszczegodlnych kondygnacjach.

- Posadzki - uzupetlbi istniegce posadzki przy wgfiu do windy na poszczegdllnych
kondygnacjach.

- Malowania - uzupetti malowania jw.

- Instalacje wewetrzne - instalacja c.0. - przegée kolidujace grzejniki nasciare boczn.
Instalacja elektryczna - poprzez rozwiie zgodnie z wytycznymi producenta windy.

k) Wentylacja

Wywiewna - grawitacyjna poprzez 2 kanaly wentylaeyjo wolnym przekroju min. 160 mm
zlokalizowane w gornej g%ci szybu.

2.6.5. Roboty dostosowujce w budynku

- wykonanie wewegtrznej rampy wyréwnawczej z poziomu drugiego pragku na poziom

wyzszy

-wykucia i zamurowaniascian zewrtrznych celem pakzenia komunikacyjnego windy z
budynkiem,

- wykonanie wyki i zamurowanigcian wewgtrznych,

- monta nowej stolarki okiennej,

- skucie cgsci istniegcej fawy fundamentowej w miejscu projektowanej wind

- demonta i przeniesienie grzejnika

- przerébka podé¢ grzejnikowych naciare boczry (wg rysunku rzutow),

- wykonanie nowych chodnikéw celem skomunikowanianigicej komunikacji zewetrznej
z nowymi dobudowanymi elementami,

- w zakresie instalacji elektrycznych przewidujegodhczenie zasilenia windy z tablicy gtéwnej
budynku.

- roboty instalacyjne wod-kan : instalacje wetvane oraz uzbrojenie zgodnie z projektem



3. JAKOSC ROBOT, OBMIARY, ODBIORY | PLATNO SCI
3.1. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
3.2. Zasady kontroli, jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok, jakasci robdt i materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli. Wykonawca jesbowigzany prowadd wszelkie

pomiary, sprawdzenia materiatbw oraz robot =zstatliwoscia zapewniajca Stwierdzenie,ze

roboty wykonano zgodnie =z wymaganiami zawartymi wokudnentacji projektowej i
specyfikacji technicznej. Wykonawca dostarczy nadanie zamawiagego s$wiadectwa
stwierdzajce, ze stosowane materialy, awdzenia i sprg posiaday dopuszczenie do obrotu
w budownictwie.

Przed przysipieniem do prac naty przeprowadzi kontrok przygotowania do prac.
Kontrola ta powinna poledgana:

- sprawdzeniu wymaganych uprawiekip wykonawczych oraz wypagsnia w wymagane

srodki BHP,

- sprawdzeniu kompletsoi zestawu nakdzi i maszyn stzgcych do prac wykonawczych,

W trakcie realizacji rob6t przewiduje ¢si wykonywanie kontroli midzyoperacyjnych
obejmupca prawidtowa¢ wykonania rob6t zanikagych.

Kontrola kaicowa poleg& bedzie na sprawdzeniu cak przedmiotu inwestycji wraz z
analizz odbioréw poszczegélnych etapow robdt. Sprawdzemientazu urzdzen dzwigowych

i jazdy probne, nagpi po uzyskaniu protokotu UDT.

W trakcie realizacji rob6t natg przeprowadza kontrok dostarczanych na budew
zestawow, wyroboéw i surowcdéw poleged na sprawdzeniu zgodém dokumentéw
dopuszczajcych poszczegolne wyroby do obrotu i stosowania wdolvnictwie. Sprawdzeniu
powinien podlegaréwniez sposob oznakowania - znaki CE i B.



3.3. OBMIAR ROBOT

3.3.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
dokumentagj projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnymwipdomieniu zargdzapcego

realizacy, Inspektora nadzoru inwestorskiego o zakresie etranych robét i terminie

obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru krdg wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd Ilub przeoczenie (opuszczenie) w $dp robot podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej nie zwalnia Wykonawcyd mbowizku ukaczenia wszystkich
robot. Bkdne dane zostgn poprawione wg ustabe Inspektora nadzoru na $piie. Obmiar
wykonanych robot dxlzie przeprowadzany z ¢staicia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w umowie.

3.3.2. Zasady okrelania ilosci robot i materiatow

Zasady okrdania ilcsci robot podane as w odpowiednich specyfikacjach technicznych i
KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkamied&nymi w dokumentacji projektowej
i kosztorysowej.

3.3.2. Uradzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdtdsab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestgskie

Urzadzenia i sprg pomiarowy zostap dostarczone przez WykonagvcJeeli urzdzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych, to Wykonawca dulzie posiadéd wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dolg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

3.4. ODBIOR ROBOT
3.4.1. Rodzaje odbioréw robot

Roboty obgte ST i projektem budowlanym podlegaastpujacym odbiorom:

- odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu.
- odbiorowi czsciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu (koowemu),

- odbiorowi pogwarancyjnemu.



3.4.2. Odbidr robot zanikaj gcych i ulegapcych zakryciu

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&kio
wykonywanych robo6t oraz ibgi tych robdt, ktére w dalszym procesie realizacjiegm

zakryciu.

Odbioér roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiiviajacym

wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiava ogélnego posgpu robdét.

Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru inwestexpki

Gotowa¢ danej cezsci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym  powiadomieniem  Inspektora  nadzoru Stovekiego.  Odbiér dulzie

przeprowadzony niezwtocznie, nie mdej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgloszenia i
powiadomienia.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru inwestoggkiena
podstawie dokumentéw i w oparciu o przeprowadzonemigry, w konfrontacji z
dokumentagj projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

3.4.3. Odbidr czesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci robét. Odbioru
czesciowego robodt dokonuje esidla zakresu robét okilwmnego w dokumentach umownych
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qdbitego dokonuje Inspektor nadzoru
inwestorskiego.

Szczegbln uwag naleey zwréck na odbidér tych robdot, ktére warunkuj mozliwosé
przystpienia do montau urzdzen dzwigowych. Spetnienie warunkoéw koniecznych zostanie
udokumentowane w formie protokotu, ktory standwicdzie jeden z dokumentéw odbioru
koncowego catéci wykonanych robot.

3.4.4. Odbiér ostateczny (kaicowy)
3.4.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzecpgo wykonania rob6t w odniesieniu do
zakresu (iléci) oraz jakdci.

Calkowite zakéczenie robot oraz gotowe® do odbioru ostatecznego ¢drie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy.

Odbior ostateczny robdt ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru inwestogskie zak@éczenia rob6t i przycia
dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 3.4.4.2

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzpnzez Zamawiafego w obecni
Inspektora nadzoru inwestorskiego i Wykonawcy. Ksjeni odbierajca roboty dokona ich
oceny jakdéciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikdw badai pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodiwd wykonania robét z dokumentgcj projektows i ST.
W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zaposita z realizaci ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robdt zanikgych i ulegajcych zakryciu oraz odbioréw egiowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupedoiaih i robét poprawkowych.



W  przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t a@egowych lub  robét
uzupelniagcych, komisja przerwie swoje czyrmiwd i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ wykonywanych robdét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndekiacy projektows i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszan warta¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

3.4.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (oowe)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru oskmtego robdot, spogdzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

- dokumentag powykonawcz tj. dokumentag budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot,

- szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe akumentow umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dziennik budowy i ksjzke obmiarow (oryginaty),

- deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatdw, certyfikaty na
znak bezpiecZestwa,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (o ile wysipity) oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robot;

- protokoty odbiorow cgsciowych robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeami z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupelnigp lkpdg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawizggo.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robo6t uzumehtych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

3.4.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwizanych z usugciem wad,
ktore ujawng sie w okresie gwarancyjnym e¢kojmi.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiek
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 3.4.4. "Odbséateczny robot"



3.5. PODSTAWA PLATNOSCI
3.5.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw pfatnéci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykagawa jednostk
obmiarowy ustalom dla danej pozycji kosztorysu prztd przez Zamawiagego w
dokumentach umownych.

Dla robét wycenionych ryczaltowo podstaptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe i przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagemie ryczattowe daizie uwzgbdnia
wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okéone dla tej

roboty w dokumentaciji projektowej i ST.

4. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane.Dz 2013 r. poz. 1409 z pd.
Zmianami),

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 w. sprawie dziennika budowy
montau i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszeniaawierajcego dane dotygze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z 2004 r. NB1poz. 2042),

3. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa
pracy i higieny pracy podczas wykonywania robét dwidnych (Dz.U. z 2003 r. Nr 47, poz.
401),

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020r. w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstea i ochrony
zdrowia. (Dz. U. z 2003 r. Nr 120, poz. 1126),

5. \Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamo-montaowych” Arkady,
Warszawa 2004,

6. Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietni@2(z.U. z 2013 r. poz. 898),

7. Umowa zawarta mdzy wykonawg a zamawiajcym,

8. Normy brarrowe,

9. Inne dokumenty i ustalenia techniczne wprowadzotteakcie trwania inwestycji,

10. Instrukcje montau wybranych producentow.
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